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Oppgave 1

Se eksempel 18 side 90 osv. i kompendiet.

1. Beregn LS-estimatet for hånd. Tegn inn de tre datasettene
(punktene) i et kartesisk diagram med x-verdiene langs abscisseaksen
og z-verdiene langs ordinataksen. Tegn i samme diagram den rette
linjen som er bestem med LS-metoden. Tegn også inn (marker med
linjer) prediksjonsfeilene i diagrammet.

2. Beregn LS-estimatet vha. MathScript eller Matlab.

3. Beregn LS-løsningen i LabVIEW vha. funksjonen Solve Linear
Equations.

Oppgave 2

Her er en modell for en likestrømsmotor med last:

Jω̇ =
KT

Ra
(va −Keω) (1)

Treghetsmomentet J for motor med last skal estimeres vha. LS-metoden.
Motoren eksiteres via ankerspenningen va. Hastigheten (turtallet) ω måles
med et tachometer. KT , Ra og Ke har kjente verdier. Skriv modellen på
formen y = ϕθ. Bruk senterdifferansemetoden for å finne et uttrykk for
hastighetens deriverte.
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