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Kirke-, utdannings- og forskningsdepartementet

2.3.3
Automatiserte anlegg

Mål 1

Studentene skal ha kunnskaper om grunnleggende begreper innen automasjon

Hovedmomenter

Studentene skal

1a
kunne gjøre rede for begrepene styring og regulering

1b
kunne forklare hva som menes med kombinatorisk og sekvensiell styring 
1c
kjenne til likheter og forskjeller på reléstyring, programmerbar styring og datamaskinbasert styring

1d
kjenne til likheter og forskjeller i dokumentasjonsformene for reléstyring, programmerbar styring og datamaskinbasert styring og utarbeide dokumentasjon for disse

Mål 2

Studentene skal ha kunnskaper om ulike programmerbare styringer

Hovedmomenter

Studentene skal

2a
ha kunnskaper om oppbygningen av programmerbare styringer

2b
kunne drøfte sammensatte styringsoppgaver og lage løsninger for programmerbare styringer ved bruk av aktuelt dataverktøy

2c
kunne bruke datamaskin som programmeringsverktøy

2d
kunne bruke de viktigste motorer og pådragsorgan innen elektro, pneumatikk og hydraulikk

2e
kunne forklare kommunikasjon og protokoll mellom aktuelle enheter som programmerbare styringer og datamaskin og kjenne til aktuelle program for styring av en prosess direkte fra data-skjerm

Mål 3
Studentene skal ha kunnskaper om de grunnleggende reguleringstekniske prinsippene og om bruken av regulatorer i automatiserte anlegg

Hovedmomenter

Studentene skal

4a
kunne gjøre rede for de grunnleggende reguleringstekniske begreper som nøyaktighet, hurtighet og stabilitet

4b
ha kunnskaper om matematiske begreper som er nødvendige for å kunne analysere reguleringstekniske problemer

4c
kunne forklare den teoretiske løsningen av enkle reguleringstekniske problemer

4d
kunne bruke praktiske metoder for løsning av enkle reguleringstekniske problemer

4e
kunne bruke data-baserte verktøy for simulering og utprøving av reguleringseksempler

